「第１０回建設ロボットシンポジウム」
目　次

論文審査規定概要

特別講演

・「惑星探査とロボット技術」
○的川泰宣（（独）宇宙航空研究開発機構）
１

オーガナイズドセッション

オーガナイズドセッションOS１：Radio Frequency－Identification

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　

・「建築資材製造建築施工一貫型工程管理システム」

Integrated Process Management System for Part-Manufacturing and Building Construction　

○高田昌之（電気通信大学）・安藤敬一（トステム㈱）・八木淳一（清水建設㈱）
３
・「建築現場における情物一体型ゲート管理」

Gate Control by Parts and Packets Unification in Construction Site

　○嘉村克明、安藤敬一、永村晴生、丸山勝範、猿子敏夫、江草徹也（トステム㈱）・

　八木淳一（清水建設㈱）・木村誠季（日立造船情報システム㈱）
11
・「建造物のライフサイクルを考慮した設計支援システムの構築－人工生命的手法の利用－」

Development of Design Assist System Considering Lifecycle of Buildings

- Utilizing Artificial Life Technology -

○八木淳一（清水建設㈱）・西山莉紗、富山健（青山学院大学）・

蛭子井真（慶應義塾大学）
19
・「人工生命的手法を用いたライフサイクル指向建築設計システムの構築 － 増改築における間取り設計 －」

Development of Lifecycle-Oriented Construction Design System with Artificial Life Technology

- Room Layout in Remodel Phase -

　○蛭子井真（慶應義塾大学）・西山莉紗、富山健（青山学院大学）・

八木淳一（清水建設㈱）
25
・「IDタグを用いた建設部材の位置姿勢推定」

Pose Estimation of Construction Materials using ID Devices

○梅谷智弘、井上健司、新井健生（大阪大学）・前泰志（福井大学）・

八木淳一（清水建設㈱）
31
・「知識分散型ロボット制御」

Distributed Knowledge based Robot Control Scheme　

　○大場光太郎、平井成興、谷江和雄（(独)産業技術総合研究所）・

  木下綾子、竹村浩司、宮崎学、大原賢一、本宮弘（(独)産業技術総合研究所連携大学院）・

  Kim Bong Keun（日本学術振興会フェロー）・

  Chong Nak Young（北陸先端科学技術大学院大学）
41
オーガナイズドセッションOS２：ヒューマノイド

・「人間型ロボットの建設作業への適用可能性調査」

Applicable Possibility Studies on a Humanoid Robot to Cooperative Work on Construction Site With a Human Worker

○前田純一郎、阿部愛和（清水建設㈱）・高田博尾（早稲田大学）
49
・「人間型ロボットの作業移動 － 建設作業応用を目指した基礎動作実験 －」

Mobile Manipulation of Humanoid Robots 

- Basic Experiments for Application to Construction Tasks -

○井上健司、田窪朋仁、新井健生（大阪大学）・前泰志（福井大学）
57
・「人間型ロボット視覚の簡易建屋モデル組立て作業への応用」

Application of Vision System on Humanoid Robot to Constructing Terrapin Hut

　○深瀬勇太郎、前田純一郎（清水建設㈱）・

河井良浩、吉見隆、富田文明（(独)産業技術総合研究所）
63
・「建設機械代行運転における人間型ロボット保護技術」

Humanoid Robot Protection Technology for the Driving Construction Machine

○後久卓哉、上野隆雄、柳原好孝（東急建設㈱）
71
オーガナイズドセッションOS３：安全回復ロボットシステム

・「遠隔操縦方式による対人地雷除去機及び地雷除去作業管理システムの開発」

Development of Anti-Personal Landmine Disposing Machine by the Tele-Control System 

and Mine Disposal Work Management System　

○小倉弘、生田正治（日立建機㈱）・雨宮清（山梨日立建機㈱）
79
・「非管理型危険物移動搬送システムの構築」

The System Design of the Distributed Hierarchal Transportation System for the Dangerous Things

○大道武生、古田智浩、永井建、森和弘（名城大学）
85
・「危険物発掘回収作業におけるセンシング」

Sensing in Recovery and Excavation of Dangerous Objects

○前泰志（福井大学）・粂野裕紀、新井健生、井上健司、田窪朋仁（大阪大学）
95
・「遺棄化学兵器・発掘回収システム」

Abandoned Chemical Weapon・Excavation and Recovery System

○仁保博(㈱パシフィックコンサルタンツインターナショナル／日揮㈱共同企業体)
101
・「富士山吹付ロボットの開発」

The Development of Shotcrete Robot for Sabo Works of Mt.Fuji  

○石川裕一（国土交通省）・上石修二、山本三千昭（（社）日本建設機械化協会）
109
・「地雷探知ロボットの運動制御性能」

Motion Control Perfomance of Mine Detection Robot　

○菅井晴彦、池戸洋介、白石喜憲、野波健蔵（千葉大学）
115
オーガナイズドセッションOS４：建設機械の無人化施工

・「無人化施工による雲仙普賢岳鋼製スリット砂防堰堤工事の実績」

Implementation Result of Unmanned Construction of a Sabo Dam Using Steel Slit Structure

at Unzen Fugen-Dake   

○茶山和博、藤岡晃、岡野幹雄、森利夫（㈱フジタ）
123
・「遠隔操縦ロボットのブルドーザへの適用について」

  Application of a Tele-Operated Robot to Bulldozers

○久保田孝行、湯浅祥次（国土交通省九州地方整備局）
133
・「無人ラフテレーンクレーンの開発（その１） － システムの概要と性能及び法規制 －」

  Development of Unmanned Rough Terrain Crane (Part 1)

　○樋口昌幸、向嶋光男（国土交通省北陸地方整備局）・徳永薫（（財）先端建設技術センター）・

荒川輝昭（㈱小松製作所）
143
・「無人ラフテレーンクレーンの開発（その２） － 無人化クレーンのラジコン安全装置 －」

  Development of Unmanned Crane “Rough Terrain Crane”& Its Safety Device

  - This is the report for the outline of the development on a radio remote controlled crane 

  and the introduction of its safety device - 

　○荒川輝昭（㈱小松製作所）・樋口昌幸、向嶋光男（国土交通省北陸地方整備局）・

藤野健一（（財）先端建設技術センター）
151
・「ロボット化施工を目指した土石流防止工の検討」

  A Debris-Flow Countermeasure Suitable for Robotized Construction

○松島亘志、亀田敏弘、佐藤和正（筑波大学）
163
オーガナイズドセッションOS５：建設作業における自律移動・自律分散制御

・「ホイールローダによる土砂搬送作業の自律化の試み － 山祇プロジェクトについて －」

  Trial for Autonomous System for Loading Operation by Wheel Loader

  - Yamazumi Project -

　○皿田滋、安達弘典（（独）産業技術総合研究所）・坪内孝司（筑波大学）・大隅久（中央大学）・

栗栖正充（東京電機大学）
173
・「反力と堆積形状にもとづくすくい取り動作制御」

  Bucket Motion Control Based on Resistance Force and Shape of Pile 

○皿田滋（（独）産業技術総合研究所）・大隅久（中央大学）
179
・「ホイールローダの自律走行のためのV字走行経路の計画手法」

  V-shape Trajectory Planning for Autonomous Motion of a Wheel Loader

○坪内孝司、Yossawee Weerakamhaen（筑波大学）・

皿田滋（（独）産業技術総合研究所）
185
・「砕石場における砕石すくい取りのためのステレオ視覚」

  Stereo-Vision System for Scoopint Operation at Gravel Mine

○堀口彰、坪内孝司（筑波大学）・皿田滋、河合良浩、

富田文明（（独）産業技術総合研究所）
195
・「土砂の掬い取り動作におけるバケット反力解析」

  Modeling of Reaction Forces Applied to a Wheel Loader from Rock Piles

○金井理、大隅久（中央大学）・皿田滋（（独）産業技術総合研究所）・

平井雄介（㈱キャノン）
201

一般セッション

一般セッションSA１：画像処理とバーチャルリアリティ

・「画像中の色領域検出と３眼ステレオ方式を用いた旋回型建設機械の安全監視システム」

Safety Monitoring System of the Turn Type Construction Machinery Using Color Area Detection in the Image and the Three Eyes Stereo Method 　

　○久武邦子、佐々木知行（システムテクニカル㈱）・油田信一、山崎公俊（筑波大学）・

　　二瓶正康、神田剛（国土交通省関東地方整備局）・上石修二（（社）日本建設機械化協会）・

島田智（㈱テクエイト）
209
・「画像認識を利用した移動体遠隔監視の自動化システム」

  Automated System for Mobile Remote Monitoring Using Image Recognition

○松本三千緒（大成建設㈱）・神崎正（香川大学）
219
・「デジタル写真測量を用いたダンプ積載土量計測システムの開発」

  Development of Volume Measurement System of Earth-and-Sand Loaded on a Dump Truck

○黒沼出、三浦悟（鹿島建設㈱）
225
・「バーチャルリアリティーによる建設施工コミュニケーション」

  VR-Communication Tool for Construction

○池田宏俊（大成建設㈱）
231

・「バーチャル建設現場システムの開発 － ３次元CAD情報に基づく部材取り付け順序の推定 －」

  Virtual Construction Site 

  - Inference of Assemble Sequence Using Three-Dimensional CAD Data -

○嘉納成男、金炯垠（早稲田大学）・細田正紀（鹿島建設㈱）
239

・「パソコンを利用した仮想建設システムの改良と適用 － 無線LANを利用した躯体工事実績の収集 －」

  Improvement and Application of a Virtual Construction System 

  - Data Acquisition of Skeleton Work Using Wireless LAN -

○金子智弥、汐川孝、内田茂、西田雄三（㈱大林組）
247

一般セッションSA２：海洋工事の自動化・IT化・ロボット化

・「接触情報を用いた水中作業機械遠隔操作に関する研究」

  Research on the Validity of the Haptic Information for Teleoperated Underwater Machines

　○平林丈嗣、山本恭、酒井浩、秋園純一（(独)港湾空港技術研究所）・

　矢野博明、岩崎正揮(筑波大学) 
253
・「潮流速度に対応した自律型曳航式水中観測システムの開発」

  Under Water Observation System Using Autonomous Towed Vehicle According to Water Current

○酒井浩、田中敏成（(独)港湾空港技術研究所）
263
・「水中把持装置の遠隔操作支援システム」

  Remote Control Support Method for Underwater Grasping Machines

○内海真、酒井浩、秋園純一（(独)港湾空港技術研究所）
273

一般セッションSA３：建築適用事例

・「超高層建築施工システムの開発 － セルフクライミング天井クレーンシステム －」

  Development of Construction System for High-Rise Building 

  - Overhead Cranes with Self Climbing System -

○領木紀夫、井山哲雄（鹿島建設㈱）・田中亮（横河工事㈱）
281

・「全自動ビル建設システムの改良と超高層事務所ビルへの適用」

  Improvement of Automated Building Construction System and Application for Super High-Rise

  Office Building

○池田雄一、原田恒則（㈱大林組）
289
・「最上階クライミング可能なタワークレーン」

  The Tower Crane in Which a Highest Floor Climbing is Possible　

　○三好朋樹、三浦拓、菊地秀治、高橋利八（㈱小川製作所）・

　奥田健史、小林良章、嘉本敬樹（㈱竹中工務店）
297

・「煙突内壁レンガ解体技術の開発 － 解体装置の開発と実証施工 －」

  Research and Development of a Chimney Inner Pipe Brick Demolition Technology

○上野隆雄、上田広孝、中村聡（東急建設㈱）
305
・「リニューアル工事の機械化・自動化ニーズ調査とシステム案の策定・評価」

  Design and Evaluation of Robotized Repair Work System Based on Investigation about the

  Needs of Mechanization and Automation

　○星野春夫（㈱竹中工務店）・前田純一郎（清水建設㈱）・汐川孝（㈱大林組）・

宮崎康信（鹿島建設㈱）・時岡誠剛（㈱熊谷組）・三浦延恭（国士舘大学）・

森正人（大成建設㈱）・鶴田賢二（東急建設㈱）・半田雅俊（戸田建設㈱）・

宮下剛士（西松建設㈱）・岩沢成吉（㈱長谷工コーポレーション）・

吉武亮二（㈱フジタ）・大鐘大介（三井住友建設㈱）－（社）建築業協会
309

一般セッションSB１：要素技術

・「建設工事における作業管理に関する研究 － 作業内容の推定方法を用いたモニタリングシステムの開発 －」

  A Study of the Management on Building Works 

  - Development of a Monitoring System Using the Estimating Method of Worker’s Task -

○蔡成浩、中村隆寛、嘉納成男（早稲田大学）
317
・「水中施工機械のための測位システムの開発」

  Development of Underwater Ultrasonic Positioning System for Construction Machines

○白井一洋、酒井浩、秋園純一（(独)港湾空港技術研究所）
325

・「ウエーブレット解析を用いた外壁タイルの検査手法に関する研究」

  Research on Automated Judgement of Outer Tile Exfoliation by Wavelet Analysis

○堂山敦弘、井上文宏、汐川孝（㈱大林組）・平栗達朗、太田有（早稲田大学）
335
・「可変形状トラスを用いた可動型構造物の適用実験 － 第２報、動力学を考慮したモデル解析とその検討 －」

　Study on Adaptive Roof Structure Applying Variable Geometry Truss

  - Part 2,Model Analysis Based Dynamic and Its Experimental Verifications -　　　

○井上文宏、内海良和、栗田康平、古屋則之、汐川孝（㈱大林組）・

名取通弘（（独）宇宙航空研究開発機構）
341
・「非接触給電式バッテリー機関車の開発」

  Contactless Power Transfer System B.L. 

○川本伸司、酒井大作、藤本祐樹（前田建設工業㈱）・

鳥海宏行（トモエ電機工業㈱）
347
・「油圧ショベルのイージーオペレーション化のための操作装置と支援システム」

  Development of an Operational Unit & Support Systems for the Easy Operation of a Hydraulic

  Excavator 

　○伊藤直幸、Rohmer Eric、中野栄二（東北大学）・

　久武経夫、佐々木知行、丹後修一（システムテクニカル㈱）
353

一般セッションSB２：土木適用事例

・「深層混合処理機の施工精度制御装置の実用化」

  Utilization of Direction Control System for Deep Cement Mixing Machine

○大西常康、廣渡智晶（㈱竹中土木）・藤井卓美、山本光起（㈱竹中工務店）
363
・「Web-GISを用いた土工事の情報化施工」

  Web-GIS Based Construcion Management System for Earthwork

○古屋弘（㈱大林組）
369
・「吊橋の主塔用塗装ロボットの開発」

  Development of the Painting Robot for Main Towers of Suspension Bridges

○香川晃、河野正樹（本州四国連絡橋公団）
379

一般セッションSB３：トンネル工事の自動化・IT化・ロボット化

・「TBM掘削による全断面鉄道トンネルの施工とその機械設備」

  The First Construction of Full Face Railway Tunnel with a TBM

○藤井攻、茅野浩一、和田利彦、小野啓二（清水建設㈱）
387
・「トンネル内空変位自動計測システムの開発と適用」

  Development of Automatic Convergence Measurement Method in Tunnel Construction and its  

  Application

○竹内啓五、藤井攻、宮下国一郎、泉谷泰志（清水建設㈱）
397
・「既設トンネルの覆工背面空洞調査法（PVMシステム）の開発」

  Development of Investigation Method of Back Cavity of Concrete (The PVM System) of an

  Existing Tunnel

○阿部裕之（古河機械金属㈱）・大嶋健二（日本道路公団）・

河野重行（清水建設㈱）
403
・「トンネル覆工打音点検システムの開発」

  Development of a Continuous Impact Sound Inspection System for Tunnel Lining Concrete

　○二瓶正康、原山幸彦、（国土交通省関東地方整備局）・

　竹之内博行、榎園正義、竹本憲充（（社）日本建設機械化協会）
409
・「シールドトンネルにおける掘進組立同時施工の実用化」

  Utilization of Excavation Assembly Simultaneous Construction in a Shield Tunnel

　○佐藤東洋司（石川島播磨重工業㈱）・金森研二（大成建設㈱）・斉藤仁（東京電力㈱）・

　神崎正（香川大学）
415
・「大深度・長距離施工を目指したセグメントストックシステムの開発」

  Development of Segment Stock System for Large Depth and Long-Distance Construction

○小玉正文、小林修、田中孝、市川政美、伊藤耕一（戸田建設㈱）
421

一般セッションSB４：ダム・大規模土工工事の自動化・IT化・ロボット化

・「コンクリート打設自動運転システム － ルールベース方式による最適化制御事例 －」

  Automated System for Dam-Concrete Transportation

  - Optimizing Control in Rule-Base Method -

○太田裕士、高田悦久、鶴岡松生、増村浩一（鹿島建設㈱）・

徳田憲治（（独）水資源機構）
429
・「ロックフィルダムにおける転圧機械運行管理システムの開発」

  Development of an Operation Management System of Vibrating Roller in Rockfill Dam Projects

○周藤健、北原成郎（㈱熊谷組）
437
・「大規模土工工事におけるITを用いた施工及び工事管理」

Construction and Construction Management of Large-Scale Earthworks Supported by Information Technology for the Omarugawa Pumped Storage Power Plant Project

　○穴井幸康、秋花芳一（九州電力㈱）・

　植木睦央（鹿島・大成・青木あすなろ・前田・錢高・鴻池共同企業体）
447

第１０回建設ロボットシンポジウム運営組織委員会委員名簿
455
第１０回建設ロボットシンポジウム実行委員会委員名簿
456
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